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Mit LinMot Hubdreh-Motoren der Serie PRO1
konnen beliebig kombinierbare Linear- und Ro-
tationsbewegungen realisiert werden.

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN

Als innovative Konstruktionselemente lassen sich
mit den Hubdreh-Motoren komplexe Aufgaben
wie Eindrehen, Verschliessen, Umsetzen, Stapeln,
Ausrichten und viele andere Anwendungen mit
einer einzigen Komponente verwirklichen.
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Funktionsweise und Konstruktion

Linearmotor Drehmotor

o

Laufer des Linearmotors
(verfihrt linear)

Der LinMot Hubdreh-Motor ist ein Aktuator, bei dem ein linearer
und ein rotativer Direktantrieb in einem kompakten Geh&use zu
einem Antriebselement kombiniert sind. Diese werden einzeln
und unabhangig voneinander Uber zwei Antriebsregler ange-
steuert. In der Ubergeordneten Steuerung lassen sich so hoch
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Drehachse
(verfihrt linear und rotativ)

dynamische, frei programmierbare linear-rotative Bewegungs-
abldufe realisieren, die entweder synchron zueinander oder vol-
lig unabhangig voneinander ausgefiihrt werden. Dabei konnen
sowohl die lineare Kraft (z. B. Presskraft) wie auch das Drehmo-
ment unabhangig voneinander vorgegeben werden.

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN
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Merkmale

Die Hubdreh-Motoren sind rein elektrische Antriebseinheiten und sorgen somit fir die entscheidende Flexibilitat bei anspruchsvol-
len Aufgabenstellungen. Mitihnen wird die Gibliche Erzeugung von linear-rotativen Bewegungen durch Kurvenscheiben, Zahnrader
oder komplexer Mechanik wesentlich vereinfacht. Die Bewegungen sind nicht mehr mittels einer mechanischen Kénigswelle ge-
koppelt sondern kénnen unabhangig programmiert werden.

Verfahrgeschwindigkeiten bis zu 3.9 m/s und Drehzahlen von bis zu 1500 U/min ermdglichen zyklische Bewegungsablaufe mit einer
hohen Dynamik. Fiir Handling-Anwendungen mit empfindlichen Produkten kdnnen aber auch sanfte, ruckfreie Bewegungen mit
angepasster, frei programmierbarer Beschleunigung realisiert werden.

Da dem Hubdreh-Motor ein durchgéngiges elektrisches Antriebskonzept zugrunde liegt, ist es jederzeit moglich, die Presskraft,
Drehzahl und Drehmomente vorzugeben. Der Anwender hat somit die volle Flexibilitat, wenn es beispielsweise um unterschiedli-
che, auf jedes Produkt abgestimmte Verschliessprozesse geht. Drehmomentverschrauben, Drehwinkelverschrauben, Aufpressen
oder Aufprellen kdnnen einfach realisiert werden. Bei komplexen Aufgaben kdnnen diese Parameter auch wéahrend des Arbeitspro-
zesses kontinuierlich oder von Produkt zu Produkt gedandert und Uberwacht werden.

Mit LinMot Hubdreh-Motoren werden Linear- und Drehbewegung erstmals von der Karussellbewegung entkoppelt. Somit lassen sich
konstante Verschliessprozesse definieren, die nicht mehr an die Umlaufgeschwindigkeit des Karussells gekoppelt sind. Durch das
grosse Spektrum an Hub- und Drehmomentbereichen kénnen vielféltige Arten von Gebinden verschlossen bzw. verschraubt werden.

Produktwechsel lassen sich unkompliziert per Mausclick umsetzen. Des Weiteren kann die Deckelposition am Ende des Verschliess-
Vorgangs ausgelesen werden, um Schragsitze zu erkennen. Der Anwender erhélt fortlaufend alle wichtigen Parameter-Feedbacks,
so dass der Anteil von storungsbedingten Ausfallzeiten erheblich minimiert wird.

Da nicht nur die Endpositionen sondern auch Geschwindigkeit und Beschleunigung geregelt und Uberwacht sind, werden die
einmal programmierten Bewegungsablaufe und Prozesse Uber die gesamte Lebensdauer der Anlage immer identisch gleich aus-
gefiihrt. Abweichungen werden sofort erkannt, so dass eine Produktion in gleichbleibender Qualitat garantiert werden kann.

AUSGABE 24
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Produktfamilie

Die Hubdreh-Motoren der Serie LinMot PR0O1 sind in verschiede-
nenBaugrossen lieferbar, welchesichim Wesentlichendurchdas
maximale Drehmoment der rotativen Motoren bzw. Krafte und
Hubbereiche der Linearmotoren unterscheiden. Zuséatzlich zu
den Baugrossen sind Varianten mit durchgehender Langsboh-
rung (z. B. flir eine pneumatische Durchfihrung oder einen Aus-
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stosser) sowieAusflihrungen mitEdelstahl-FlanschenundWellen
erhaltlich. Eine weitere Erweiterung sind die Hubdreh-Motoren
mit Getriebe. Diese sind mit Planetengetriebe in 3 wahlbaren
Ubersetzungen lieferbar und erméglichen die Generierung sehr
hoher Drehmomente oder Bewegungen mit grosseren Lasten
und hohen Tragheitsmomenten.

Hubdreh-Motoren Baugrosse PR01-52

Kompakte Motoren-Typen mit einer maximalen Schubkraft von
255 N und einem Spitzenmomentvon 2.2 Nm.

Hubdreh-Motoren Baugrosse PR01-84

Hochste Leistungsklasse der Hubdreh-Motoren. Der Linearteil
des Motors erreicht eine maximale Schubkraft von 1024 N. Mit
dem starken rotativen Motor werden Drehmomente bis 8.9 Nm
erzeugt.

Hubdreh-Motoren Baugrosse PR01-84 SSC

Die leistungsstarken SSC Motoren bestehen im Frontbereich aus
einem Edelstahlflansch und einer Edelstahlwelle. Der tibrige Teil
der Einheit kann durch eine Trennplatte abgeschirmt und durch
den integrierten O-Ring abgedichtet werden. Somit entsteht die
Mdglichkeit den Motor im Betrieb zu reinigen. Das Material be-
sticht durch seine Resistenz gegentliber Reinigungsmitteln. Die
Edelstahlvariante der PR0O1 Motoren ist optimal einsetzbar im
Lebensmitel- und Chemiesektor.

Hubdreh-Motoren Baugrosse PR01-84 Getriebe

Hubdreh-Motor fiir Anwendungen mit erhdhtem Drehmoment-
bedarf bis 89 Nm. Das Getriebe ermoglicht eine préazise und dy-
namische Positionierung auch bei Lasten mit hdheren Tragheits-
momenten.

AUSGABE 24
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Anwendungsbeispiele

Handling Verschliessen

Pick & Place Druckmarken ausrichten

AUSGABE 24
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Anwendungsbeispiele

Karussell-Mehrachsverschliesser

Mit Hubdreh-Motoren von LinMot werden kompakte und ef-
fektive Karussell-Mehrachsverschliesser Konzepte umgesetzt.
Bewegungsprofile, Geschwindigkeiten, Drehzahlen, Presskréfte
und Anzugsmomente konnen beliebig und unabhangig von-
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einander vorgegeben werden. Die Motorkabel sind fix verlegt
und werden nicht bewegt. Dadurch wird die Zuverldssigkeit
und Prozessstabilitat wesentlich gesteigert. Vorwiegend in der
Verpackungs- bzw. Getrankeindustrie werden mechanische Ver-
schliesserlésungen zunehmend durch rein elektrische Konzep-
te ersetzt.

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN



HUBDRER-MOTOREN
BAUGROSSE PR01-52

Linearer Direktantrieb

Rotativer Direktantrieb

Unabhangige lineare und rotative Bewegungen
Integrierte Positionssensorik

Integrierte Temperaturiberwachung
Programmierbare Positions-/ Bewegungsprofile

Programmierbare Presskraft

Programmierbares Drehmoment

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN HUB-DREH-MOTOREN 7631
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| INHALTSVERZEICHNIS | LinMOt®

BAUGROSSE PR01-52

PR01-52x40-R/37x120F-HP-C-80-(L) 766
PRO1-52x60-R/37x120F-HP-C-100-(L) 768
PR01-52x60-R/37x120F-HP-C-150-(L) 770

Zubehor 772

AUSGABE 24

ANDERUNGEN VORBEHALTEN HUB-DREH-MOTOREN 7651



| TECHNISCHE DATEN | LinMot®

72VDC, 15A
— — — = T2VDC, 15A, -L
250
Max. Hub: 80 mm e e
Max. Kraft: 255N 200
Max. Drehmoment: 1.53Nm
150
FN]
100
50
0
A .
70
o
| o g (a]
o
367
Abmessungen mm
36

Motordaten

PR01-52x40-R/37x120F-HP-C-80 (-L)

Linearmotor

Erweiterter Hub ES mm (in) 80 (3.15)

Standard Hub SS mm (in) 70 (2.76)

Maximalkraft E12x0 - UC N (lbf) 255 (-L 229) (57.3 (-L51.5)) (-L: reduzierte Kraft-
Nennkraft N (Ibf) 51(-L45) (11.5(-L10.1) n/g;tﬁ/vt;ﬁe\)/ersmn
Nennkraft mit Lufter N (Ibf) 92 (-L82) (20.7(-L18.4))

Kraftkonstante N/Apk (\bf/Apk) 17 (3.8)

Maximalstrom @ 72VDC Apk 15

Max. Geschwindigkeit @ 72VDC m/s (in/s) 3.9 (154)

Wiederholgenauigkeit mm (in) +0.05 (+0.0020)

Linearitat % +0.10

Drehmotor

Max. Drehmoment Nm (lbfin) 153 (13.54)

Nennmoment im Stillstand Nm (Ibfin) 032 (2.83)

Maximaldrehzahl rpm 1500

Drehmomentkonstante 1 Nm/Apk (lbﬁn/Apk) 0.19 (1.68)

Drehmomentkonstante 2 Nm/A_ (Ibfin/A ) 0.27 (2.39)

Maximalstrom @ 72VDC Ayl A 8/5.1

Wiederholgenauigkeit ° +0.1

Mechanische Daten

Lange mm (in) 503  (22.48)

Durchmesser Linearmotor mm (in) 37 (1.46)

Durchmesser Drehmotor mm (in) 52 (2.05)

Gewicht total g (lb) 2680 (5.91)

Bewegte Masse (linear) g (lb) 790 (1.74)

Tragheitsmoment (rotativ) kgem? (Ibf?) 0.22  (0.00052)

Achsdurchmesser mm (in) 12h9  (0.47)

Optin. [och st 28 et
Schutzklasse IP64

Hinweis: Lochldufertypen -L haben eine um 10% reduzierte Kraft.

AUSGABE 24
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| TECHNISCHE DATEN / LinMOt®

ABMESSUNGEN
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Abmessungen mm Form A
STECKER
steckerbeleeun Linearmotor: Drehmotor: |Aderfarbe C-Stecker
gung C-Stecker R-Stecker Motorkabel
Ph1+/PhA A 1 rot
Ph1-/PhB B 2 rosa T
Ph 2+/PhC c 3 blau 3 @ 1
i ID)~CA
Ph2-/(-) D 4 (not connected)  grau @ 2
+5VDC E A weiss E 2 C\A
GND F B Schirm innen (l’
Sin G C gelb D C B
Cos H D grin
Temp. L E schwarz \ R-Stecker
Schirm Gehaduse Gehduse Schirm aussen Ansicht: Motorstecker, steckseitig
Artikel Beschreibung Artikelnummer
PRO1-52x40-R/37x120F-HP-C-80 Hubdreh-Motor 0150-1573
PR01-52x40-R/37x120F-HP-C-80-L Hubdreh-Motor mit Hohlwelle 0150-2703
AUSGABE 24
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| TECHNISCHE DATEN | LinMot®

72VDC, 15A
— — — = 72VDC, 15A, -L
250
Max. Hub: 100 mm g P
Max. Kraft: 255N 200 r
Max. Drehmoment: 2.2Nm
150
F[N]
100
50
0
100
90
I]: ° ol o [=)
401 37

Abmessungen mm

Motordaten

PRO1-52x60-R/37x120F-HP-C-100 (-L)

Linearmotor

Erweiterter Hub ES mm (in) 100 (3.94)

Standard Hub SS mm (in) 90 (3.54)

Maximalkraft E12x0 - UC N (Ibf) 255 (-L 229) (57.3(-L51.5)) (-L: reduzierte Kraft-
werte bei Version

Nennkraft N (Ibf) 51(-L45) (115(-L10.1) Hohlwelle)

Nennkraft mit Lufter N (Ibf) 92 (-L82) (20.7(-L18.4))

Kraftkonstante N/Apk (\bf/Apk) 17 (3.8)

Maximalstrom @ 72VDC Apk 15

Max. Geschwindigkeit @ 72VDC m/s (in/s) 3.9 (154)

Wiederholgenauigkeit mm (in) +0.05 (£0.0020)

Linearitdt % +0.10

Drehmotor

Max. Drehmoment Nm (Ibfin) 22 (19.5)

Nennmoment im Stillstand Nm (lbfin) 047 (4.2)

Maximaldrehzahl rpm 1500

Drehmomentkonstante 1 Nm/A_, (Ibfin/A_) 0.16 (1.42)

Drehmomentkonstante 2 Nm/A - (Ibfin/A ) 023 (2.04)

Maximalstrom @ 72VDC A /A 135/9.55

Wiederholgenauigkeit ° +0.1

Mechanische Daten

Lénge mm (in) 565  (22.24)

Durchmesser Linearmotor mm (in) 37 (1.46)

Durchmesser Drehmotor mm (in) 52 (2.05)

Gewicht total g (lb) 3120 (6.88)

Bewegte Masse (linear) g (lb) 860 (1.9

Tragheitsmoment (rotativ) kgem? (Ibf?) 0.26 (0.00062)

Achsdurchmesser mm (in) 12h9  (0.47)

optint. fochEimeseraS s

Schutzklasse IP64

Hinweis: Lochlaufertypen -L haben eine um 10% reduzierte Kraft.

AUSGABE 24
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Abmessungen mm
STECKER
Steckerbelegung | Linearmotor: | Drehmotor: | Aderfarbe C-Stecker
gung C-Stecker R-Stecker Motorkabel \
Ph1+/PhA A 1 rot
Ph1-/PhB B 2 rosa T
Ph2+/PhC C 3 blau 3 @ 1
0 ID)~EA
Ph2-/(-) D 4 (not connected)  grau CCS—Z
+5VDC E A weiss E S A
GND [F B Schirm innen (P
Sin G C gelb D C B
Cos H D grin
Temp. L E schwarz R-Stecker
Schirm Gehduse Gehduse Schirm aussen Ansicht: Motorstecker, steckseitig
Artikel Beschreibung Artikelnummer
PR01-52x60-R/37x120F-HP-C-100 Hubdreh-Motor 0150-1197
PR01-52x60-R/37x120F-HP-C-100-L Hubdreh-Motor mit Hohlwelle 0150-2704

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN
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| TECHNISCHE DATEN | LinMot®

72VDC, 15A
— — — = T2VDC, 15A, -L
Max. Hub: 150 mm
Max. Kraft: 255N S B g P ——
Max. Drehmoment: 2.2 Nm 200
150
F[N]
100
50
0
150
[@ 145
I]:i L = —
501 37

Abmessungen mm

Motordaten

PRO1-52x60-R/37x120F-HP-C-150 (-L)

Linearmotor

Erweiterter Hub ES mm (in) 150 (5.91)

Standard Hub SS mm (in) 145 (5.71)

Maximalkraft E12x0 - UC N (Ibf) 255 (-L 229) (57.3(-L51.5)) (-L: reduzierte Kraft-
werte bei Version

Nennkraft N (Ibf) 51(-L45) (11.5(-L10.1) Hohlwelle)

Nennkraft mit Lufter N (lbf) 92 (-L 82) (20.7(-L 18.4))

Kraftkonstante N/Apk ({bf/Apk) 17 (3.8)

Maximalstrom @ 72VDC Apk 15

Max. Geschwindigkeit @ 72VDC m/s (in/s) 39 (154)

Wiederholgenauigkeit mm (in) +0.05 (£0.0020)

Linearitdt % +0.10

Drehmotor

Max. Drehmoment Nm (Ibfin) 22 (19.5)

Nennmoment im Stillstand Nm (lbfin) 047 (4.2)

Maximaldrehzahl rpm 1500

Drehmomentkonstante 1 Nm/A_, (Ibfin/A ) 0.16 (1.42)

Drehmomentkonstante 2 Nm/A,  (Ibfin/A ) 023 (2.04)

Maximalstrom @ 72VDC Apk /A 135/9.55

Wiederholgenauigkeit ¢ +0.1

Mechanische Daten

Lange mm (in) 704 (27.72)

Durchmesser Linearmotor mm (in) 37 (1.46)

Durchmesser Drehmotor mm (in) 52 (2.05)

Gewicht total g (lb) 3700 (8.16)

Bewegte Masse (linear) g (lb) 950  (2.09)

Trégheitsmoment (rotativ) kgem? (Ibf?) 0.31 (0.00074)

Achsdurchmesser mm (in) 12h9  (0.47)

Optont. fechEimeser2s s

Schutzklasse IP64

Hinweis: Lochldufertypen -L haben eine um 10% reduzierte Kraft.

AUSGABE 24
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ABMESSUNGEN
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Abmessungen mm
STECKER
Steckerbelegun Linearmotor: Drehmotor: | Aderfarbe C-Stecker
gung C-Stecker R-Stecker Motorkabel \
Ph1+/PhA A 1 rot
Ph1-/PhB B 2 rosa T
Ph2+/PhC C 3 blau 3 /<O>\ 1
0 ID)~E
Ph2-/(-) D 4 (not connected)  grau @ 2
+5VDC E A weiss EC S A
GND F B Schirm innen (P
Sin G C gelb D C B
Cos H D grun
Temp. L E schwarz R-Stecker
Schirm Gehduse Gehduse Schirm aussen Ansicht: Motorstecker, steckseitig
Artikel Beschreibung Artikelnummer
PRO1-52x60-R/37x120F-HP-C-150 Hubdreh-Motor 0150-2705
PRO1-52x60-R/37x120F-HP-C-150-L Hubdreh-Motor mit Hohlwelle 0150-2706

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN
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HUBDREH-MOTOREN

Y stecker MCO01-Y/m

W stecker MCO1-W/m

Standardkabel K

Schleppkettkabel KS

Roboterkabel KR

Standardkabel K
Schleppkettkabel KS

Roboterkabel KR

C stecker MCO01-C/f

e

@ Linearer Motor/

R stecker MCO1-R/f

ara

o]

© Rotativer Motor

AUSGABE 24
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BESTELLINFORMATIONEN

o Linearer Motor

Standardkabel Schleppkettkabel
Artikel Beschreibung Artikelnummer Artikel Beschreibung Artikelnummer
KO05-W/C-2 Motorkabel W/C,2 m 0150-2123 KS05-W/C-4 Schleppkettkabel W/C, 4 m 0150-2127
K05-W/C-4 Motorkabel W/C, 4 m 0150-2124 KS05-W/C-6 Schleppkettkabel W/C, 6 m 0150-2128
K05-W/C-6 Motorkabel W/C, 6 m 0150-2125 KS05-W/C-8 Schleppkettkabel W/C, 8 m 0150-2129
KO05-W/C-8 Motorkabel W/C, 8 m 0150-2126 KS05-W/C- Schleppkettkabel W/C, Lange auf Mass 0150-3204
K05-W/C- Motorkabel W/C, Lange auf Mass 0150-3263
KS05-Y/C-4 Schleppkettkabel Y/C, 4 m 0150-2436
KO05-Y/C-2 Motorkabel Y/C,2 m 0150-2425 KS05-Y/C-6 Schleppkettkabel Y/C, 6 m
K05-Y/C-4 Motorkabel Y/C, 4 m 0150-2426 KS05-Y/C-8 Schleppkettkabel Y/C,8 m
K05-Y/C-6 Motorkabel Y/C, 6 m 0150-2427 KS05-Y-Fe/C- Schleppkettkabel Y/C, Lange auf Mass
K05-Y/C-8 Motorkabel Y/C, 8 m 0150-2428
K05-Y-Fe/C- Motorkabel Y-Fe/C, Lange auf Mass 0150-3502
Roboterkabel Stecker und Kabel (einzeln)
Artikel Beschreibung Artikelnummer Artikel Beschreibung Artikelnummer
KRO5-Y-Fe/C- Roboterkabel KRO5-Y-Fe/C-, Lange auf Mass 0150-3513 MCO1-C/f Motorstecker C/f 0150-3080
MCO1-W/m Motorstecker W/m 0150-3140
MCO1-Y-Fe/m Motorstecker Y-Fe/m 0150-3289
K05-04/05 Motorkabel per m 0150-1920
KS05-04/05 Schleppkettkabel per m 0150-1938
KR05-04/05 Roboterkabel per m 0150-1846
o Rotativer Motor
Standardkabel Schleppkettkabel
Artikel Beschreibung Artikelnummer Artikel Beschreibung Artikelnummer
KO05-W/R-2 Motorkabel W/R, 2 m 0150-2119 KS05-W/R-4 Schleppkettkabel W/R, 4 m 0150-2106
K05-W/R-4 Motorkabel W/R, 4 m 0150-2120 KS05-W/R-6 Schleppkettkabel W/R, 6 m 0150-2131
KO05-W/R-6 Motorkabel W/R, 6 m 0150-2121 KS05-W/R-8 Schleppkettkabel W/R, 8 m 0150-2107
-W/R- 0150-2122 g 5
KO05-W/R-8 Motorkabel W/R, 8 m 015! KSO5-W/R- Sc?lt\ippkettkabel KS05-W/R, Lange 0150-3256
KO5-W/R- Motorkabel KO5-W/R, Lange auf Mass 0150-3262 cRIrliEss
K05-Y/R-2 Motorkabel Y/R, 2 m 01502421 KS05:Y/R:4 Schleppkettkabel Y/R, 4 m 0150-2433
KO5-Y/R-4 Motorkabel /R, 4 m 0150-2422 KS05-Y/R-6 Schleppkettkabel Y/R, 6 m —
KO5-Y/R-6 Motorkabel Y/R, 6 m 0150-2423 (A Schleppkettkabel Y/R, 8 m S
KO5-Y/R-8 Motorkabel Y/R, 8 m 0150-2424 KS05-Y-Fe/R- Schleppkettkabel KSO5-Fe/R, 0150-3507
Lange auf Mass
K05-Y-Fe/R- Motorkabel K05-Y-Fe/R, Lange auf Mass 0150-3501
Roboterkabel Stecker und Kabel (einzeln)
Artikel Beschreibung Artikelnummer Artikel Beschreibung Artikelnummer
KRO5-W/R- R?boterkabel KROS-W/R, 0150-3336 MCO1-R/f Motorstecker R/f 0150-3129
Lénge auf Mass
MCO1-W/m Motorstecker W/m
Roboterkabel KR05-Y-Fe/R,
KRO5-Y-Fe/R- . MCO1-Y-Fe/m Motorstecker Y-Fe/m
Lénge auf Mass
K05-04/05 Motorkabel per m
KS05-04/05 Schleppkettkabel per m
KR05-04/05 Roboterkabel per m 0150-1846
AUSGABE 24
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KUHLKORPER
Artikel Beschreibung Artikelnummer
PC01-37x68 Kihlkérper fur PS01-37 Linear Motor 0160-2131

Artikel Beschreibung Artikelnummer
PF02-37x100 Flansch 37x100 mm 0150-1998
PF02-37x140 Flansch 37x140 mm 0150-2105

ot
= Lof
F == gy
Artikel Beschreibung Artikelnummer
HV01-37/48 Ventilatorkit fir H01-37/48 & PF02-37/48 0150-5051

AUSGABE 24
1774 HUBDREH-MOTOREN ANDERUNGEN VORBEHALTEN



| ZUBEHOR |

VENTILATOR FUR ROTATIVEN MOTOR

Artikel

RS01-VA52-Kit

Beschreibung Artikelnummer

Ventilator-Kit fiir RS01-52 Hubdreh-Motor 0150-1599

Artikel
MF01-PRO1-52x40-20

MF01-PR01-52x40-37

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN

=

Beschreibung Artikelnummer

Multifunktionsflansch MS01-20-140 0250-2322

Multifunktionsflansch MS01-37-155 0250-2319
HUB-DREH-MOTOREN

7751




| ZUBEHOR | LinMot®

ADAPTER MAGSPRING
Artikel Beschreibung Artikelnummer
MA01-PR01-52-37/20 Adapter MagSpring Hubdreh-Motor 0250-0128
BREMSKIT
Artikel Beschreibung Artikelnummer
MF01-BK52 Bremskit Hubdreh-Motor fiir PR0O1-52 0250-2344
SPANNSATZ (WELLE)
Artikel Beschreibung Artikelnummer
RS01-SS12x22 Spannsatz fir 12 mm Welle 0230-0101

AUSGABE 24
1776 HUBDREH-MOTOREN ANDERUNGEN VORBEHALTEN



HUBDRER-MOTOREN
BAUGROSSE PR0O1-84

Linearer Direktantrieb

Rotativer Direktantrieb

Unabhangige lineare und rotative Bewegungen
Integrierte Positionssensorik

Integrierte Temperaturiberwachung
Programmierbare Positions-/ Bewegungsprofile

Programmierbare Presskraft

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN HUB-DREH-MOTOREN 7771

Programmierbares Drehmoment
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| INHALTSVERZEICHNIS | LinMOt®

BAUGROSSE PR01-84

PR01-84x80-C/48x240F-C-100-(L) 780
PR01-84x80-C/48x240F-C-150-(L) 782
PR01-84x80-C/48x360F-C-100-(L) 784
PR01-84x80-C/48x360F-C-150-(L) 786
PR01-84x80-C/48x240F-C-300-(L) 788
Zubehor 790

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN HUB-DREH-MOTOREN 7791
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| TECHNISCHE DATEN /

Max. Hub: 130 mm
Max. Kraft: 572N
Max. Drehmoment: 89 Nm

72VDC, 26A
— — — - 72VDC, 26A, -L
600
500 P
-
400
F [N] 300
200
100
0
130
ﬁ 100
o
[an] fa (@]
. 3 =
534 36

Abmessungen mm

Linearmotor

Erweiterter Hub ES

Standard Hub SS

Maximalkraft E12x0 - UC
Nennkraft

Nennkraft mit Liifter
Kraftkonstante

Maximalstrom @ 72VDC

Max. Geschwindigkeit @ 72VDC
Wiederholgenauigkeit

Linearitdt

Drehmotor

Max. Drehmoment
Nennmoment im Stillstand
Maximaldrehzahl
Drehmomentkonstante 1
Drehmomentkonstante 2
Maximalstrom @ 72VDC
Wiederholgenauigkeit

Mechanische Daten
Lange

Durchmesser Linearmotor
Durchmesser Drehmotor
Gewicht total

Bewegte Masse (linear)
Trégheitsmoment (rotativ)

Achsdurchmesser
Durchgangsbohrung

Schutzklasse

Motordaten

PRO1-84x80-C/48x240F-C-100 (-L)

mm (in) 130 (5.12)
mm (in) 100 (3.94)
N (Ibf) 572 (-L514) (128.6(-L 115.6)) (-L: reduzierte Kraft-
werte bei Version

N (Ibf) 145 (-L 130) * (74.2 (-L29.2)) Hohlwelle)
N (Ibf) 255 (-L. 230) (58.0 (-L51.7))
N/A,(Ibf/A ) 22 (5.0)
A, 26
m/s (in/s) 3 (118)
mm (in) +0.05 (+0.0020)
% +0.15
Nm (Ibfin) 89 (78.8)
Nm (Ibfin) 19 (16.8
rpm 1000
Nm/A,, (Ibfin/a ) 036 (3.19)
Nm/A,_ (Ibfin/A ) 0.5035 (4.46)
A LA, 25/17.68
° +0.05
mm (in) 724 (28.52)
mm (in) 48 (1.89)
mm (in) 84 (3.31)
g (Ib) 8850 (19.51)
g (Ib) 2450 (5.4)
kgem? (Ibf?) 2 (0.0047)
mm (in) 20h9  (0.79)

Lochdurchmesser4 mm,

Option-L  Anschluss (vorne) 1/8"x 7, Anschluss (hinten)
1/4"x8
P64

Hinweis: Lochlaufertypen -L haben eine um 10% reduzierte Kraft.

1780 HUBDREH-MOTOREN

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN



| TECHNISCHE DATEN / LinMOt®

ABMESSUNGEN
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Nutenstein 6x14
DIN6885 -1 Form A

Abmessungen mm

Linearmotor: Drehmotor: |Aderfarbe
C-Stecker C-Stecker Motorkabel C-Stecker

Steckerbelegung

Ph1+/PhA A A rot

Ph1-/PhB B B rosa

Ph2+/PhC C C blau

Ph2-/() D D (not connected)  grau

+5VDC E E weiss

GND F F Schirm innen

Sin G G gelb

Cos H H griin

Temp. L L schwarz

Schirm Gehause Gehause Schirm aussen Ansicht: Motorstecker, steckseitig

Artikel Beschreibung Artikelnummer

PR01-84x80-C/48x240F-C-100 Hubdreh-Motor 0150-1194

PR01-84x80-C/48x240F-C-100-L Hubdreh-Motor mit Hohlwelle 0150-1196
AUSGABE 24

ANDERUNGEN VORBEHALTEN HUB-DREH-MOTOREN 7811



| TECHNISCHE DATEN | LinMot®

72VDC, 26A

~ = = - 72VDC, 26A, -L

Max. Hub: 150 mm
Max.Kraft:l [ 572N
Max. Drehmoment: 89 Nm F[N]

o

Abmessungen mm

Motordaten

PRO1-84x80-C/48x240F-C-150 (-L)

Linearmotor
Erweiterter Hub ES mm (in) 150 (5.91)
Standard Hub SS mm (in) 100 (3.94)
Maximalkraft N (Ibf) 572 (128.6)
Nennkraft N (Ibf) 145 (74.2)
Nennkraft mit Lufter N (lbf) 255 (57.3)
Kraftkonstante N/Apk(lbf/Apk) 22 (5.0
Maximalstrom @ 72VDC Apk 26
Max. Geschwindigkeit @ 72VDC m/s (in/s) 3.0 (118)
Wiederholgenauigkeit mm (in) +0.05 (£0.0020)
Linearitat % +0.15
Drehmotor
Max. Drehmoment Nm (Ibfin) 89 (78.8)
Nennmoment im Stillstand Nm (lbfin) 1.9 (16.8)
Maximaldrehzahl rpm 1000
Drehmomentkonstante 1 Nm/Apk (lbﬂn/Apk) 0.36 (3.19)
Drehmomentkonstante 2 Nm/A - (Ibfin/A ) 0.5035 (4.46)
Maximalstrom @ 72VDC Apk /A 25/17.68
Wiederholgenauigkeit ° +0.05
Mechanische Daten
Lénge mm (in) 759  (29.89)
Durchmesser Linearmotor mm (in) 48 (1.89)
Durchmesser Drehmotor mm (in) 84 (3.31)
Gewicht total g (lb) 9000 (19.88)
Bewegte Masse (linear) g (lb) 2600  (5.74)
Trégheitsmoment (rotativ) kgem? (Ibf?) 2.3 (0.0054)
Achsdurchmesser mm (in) 20h9  (0.79)
Lochdurchmesser4 mm,
Durchgangsbohrung Option-L  Anschluss (vorne) 1/8"x 7, Anschluss (hinten)
1/4"x8
Schutzklasse P64

Hinweis: Lochlaufertypen -L haben eine um 10% reduzierte Kraft.

AUSGABE 24
1782 HUBDREH-MOTOREN ANDERUNGEN VORBEHALTEN



| TECHNISCHE DATEN /
ABMESSUNGEN
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6.5 Nutenstein 6x14

DIN6885 -1 Form A

35 Bos

Steckerbelegung

Ph1+/PhA
Ph1-/PhB
Ph2+/PhC
Ph2-/(-)
+5VDC

GND

Sin

Cos

Temp.

Schirm

Artikel

Linearmotor: Drehmotor: |Aderfarbe
C-Stecker C-Stecker | Motorkabel
A A rot
B B rosa
C C blau
D D (not connected)  grau
E E weiss
F F Schirm innen
G G gelb
H H grin
L L schwarz
Gehause Gehause Schirm aussen
Beschreibung

PR01-84x80-C/48x240F-C-150
PR01-84x80-C/48x240F-C-150-L

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN

Hubdreh-Motor
Hubdreh-Motor mit Hohlwe

lle

Ansicht: Motorstecker, steckseitig

Artikelnummer

0150-1187
0150-1188

HUB-DREH-MOTOREN

7831




| TECHNISCHE DATEN /

72VDC, 32A
— — — = T2VDC, 32A,-L
1000
Max. Hub: 130 mm 800 //
Max. Kraft: 1024 N v
Max. Drehmoment: 89Nm F[N] 600
400
200
0
130
100
o
v == ===
654 36

Abmessungen mm

Motordaten

PRO1-84x80-C/48x360F-C-100 (-L)

Linearmotor

Erweiterter Hub ES mm (in) 130 (5.12)

Standard Hub SS mm (in) 100 (3.94)

Maximalkraft E12x0 - UC N (lbf) 1024 (-L 921) (230.2 (-L 207.0)) (-L: reduzierte Kraft-

Nennkraft N (Ibf) 203 (-L182)  (45.6 (-L40.9)) Lvsrhtﬁ,vbeﬁe\)/ersm

Nennkraft mit Lufter N (lbf) 354 (-L319) (79.6 (-L71.1))

Kraftkonstante N/APk (\bf/Apk) 32 (7.2

Maximalstrom @ 72VDC Apk 32

Max. Geschwindigkeit @ 72VDC m/s (in/s) 2.1 (83)

Wiederholgenauigkeit mm (in) +0.05 (£0.0020)

Linearitat % +0.15

Drehmotor

Max. Drehmoment Nm (Ibfin) 89 (78.8)

Nennmoment im Stillstand Nm (lbfin) 1.9 (16.8

Maximaldrehzahl rpm 1000

Drehmomentkonstante 1 Nm/Apk (lbﬂn/Apk) 0.36 (3.19)

Drehmomentkonstante 2 Nm/A - (Ibfin/A ) 0.5035 (4.46)

Maximalstrom @ 72VDC Apk /A 25/17.68

Wiederholgenauigkeit ° +0.05

Mechanische Daten

Lénge mm (in) 849 (33.44)

Durchmesser Linearmotor mm (in) 48 (1.89)

Durchmesser Drehmotor mm (in) 84 (3.31)

Gewicht total g (lb) 10480 (23.1)

Bewegte Masse (linear) g(lb) 2900  (6.39)

Tragheitsmoment (rotativ) kgem? (Ibf?) 2 (0.0047)

Achsdurchmesser mm (in) 20h9  (0.79)
Lochdurchmesser4 mm,

Durchgangsbohrung Option-L  Anschluss (vorne) 1/8"x 7, Anschluss (hinten)
1/4"x8

Schutzklasse P64

Hinweis: Lochlaufertypen -L haben eine um 10% reduzierte Kraft.

1784 HUBDREH-MOTOREN

AUSGABE 24

ANDERUNGEN VORBEHALTEN



| TECHNISCHE DATEN / LinMOt®
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Nutenstein 6x14
DIN6885 -1 Form A

Abmessungen mm

STECKER
Steckerbeleguny Linearmotor: Drehmotor: | Aderfarbe
C-Stecker C-Stecker Motorkabel
C-Stecker
Ph1+/PhA A A rot
Ph1-/PhB B B rosa /7
Ph2+/PhC C C blau
Ph2-/(-) D D (not connected)  grau
+5VDC E E weiss
GND F F Schirm innen D
Sin G G gelb
Cos H H grin
Temp. L L schwarz
Schirm Gehduse Gehduse Schirm aussen
Ansicht: Motorstecker, steckseitig
Artikel Beschreibung Artikelnummer
PRO1-84x80-C/48x360F-C-100 Hubdreh-Motor 0150-1199
PR01-84x80-C/48x360F-C-100-L Hubdreh-Motor mit Hohlwelle 0150-1200
AUSGABE 24
HUB-DREH-MOTOREN 7851

ANDERUNGEN VORBEHALTEN



| TECHNISCHE DATEN /

10

72VDC, 32A
— — — - 72VDC, 32A, -L
1000
Max. Hub: 150 mm soo| A7
Max. Kraft: 1024 N v
Max. Drehmoment: 89Nm F[N] 600
400
200
0
150
100
o
Wi - B
o
672 36

Abmessungen mm

Motordaten

PRO1-84x80-C/48x360F-C-150 (-L)

Linearmotor
Erweiterter Hub ES mm (in) 150 (5.91)
Standard Hub SS mm (in) 100 (3.94)
Maximalkraft N (lbf) 1024 (230.1)
Nennkraft N (Ibf) 203 (45.6)
Nennkraft mit Lufter N (lbf) 354 (79.6)
Kraftkonstante N/APk (\bf/Apk) 32 (7.3
Maximalstrom @ 72VDC Apk 32
Max. Geschwindigkeit @ 72VDC m/s (in/s) 2.1 (84)
Wiederholgenauigkeit mm (in) +0.05 (£0.0020)
Linearitat % +0.15
Drehmotor
Max. Drehmoment Nm (Ibfin) 89 (78.8)
Nennmoment im Stillstand Nm (Ibfin) 1.9 (16.8)
Maximaldrehzahl rpm 1000
Drehmomentkonstante 1 Nm/Apk (lbﬂn/Apk) 0.36  (3.19)
Drehmomentkonstante 2 Nm/A - (Ibfin/A ) 0.5035 (4.46)
Maximalstrom @ 72VDC Apk /A 25/17.68
Wiederholgenauigkeit ° +0.05
Mechanische Daten
Lénge mm (in) 879 (34.62)
Durchmesser Linearmotor mm (in) 48 (1.89)
Durchmesser Drehmotor mm (in) 84 (3.31)
Gewicht total g (lb) 11860 (26.2)
Bewegte Masse (linear) g(lb) 2900  (6.4)
Tragheitsmoment (rotativ) kgem? (Ibf?) 2.3 (0.0054)
Achsdurchmesser mm (in) 20h9  (0.79)
Lochdurchmesser4 mm,
Durchgangsbohrung Option-L  Anschluss (vorne) 1/8"x 7, Anschluss (hinten)
1/4"x8
Schutzklasse P64

Hinweis: Lochlaufertypen -L haben eine um 10% reduzierte Kraft.

1786 HUBDREH-MOTOREN

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN




| TECHNISCHE DATEN /
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Nutenstein 6x14 DIN 6885

-1FormA
Abmessungen mm

Steckerbeleguny Linearmotor: Drehmotor:
C-Stecker C-Stecker

Ph1+/PhA A A

Ph1-/PhB B B

Ph2+/PhC C C

Ph2-/(-) D D (not connected)

+5VDC E E

GND F F

Sin G G

Cos H H

Temp. L L

Schirm Gehause Gehduse

Artikel Beschreibung

PRO1-84x80-C/48x360F-C-150 Hubdreh-Motor

PRO01-84x80-C/48x360F-C-150-L

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN

Hubdreh-Motor mit Hohlwelle

Aderfarbe

Motorkabel

rot

C-Stecker

rosa

blau

grau

weiss
Schirminnen
gelb

grin

schwarz

Schirm aussen
Ansicht: Motorstecker, steckseitig

Artikelnummer

0150-1168
0150-1166

HUB-DREH-MOTOREN

7871




| TECHNISCHE DATEN /

10

LY

Abmessungen mm

72VDC, 26A
--------- 72VDC, 26A, -L
Max. Hub: 300 mm 600
Max. Kraft: 572N 500
Max. Drehmoment: 89 Nm 400
F[N]
300
200
100

300

200

870

29
<>

Linearmotor
Erweiterter Hub ES
Standard Hub SS
Maximalkraft E12x0 - UC

Nennkraft

Nennkraft mit Liifter
Kraftkonstante

Maximalstrom @ 72VDC

Max. Geschwindigkeit @ 72VDC
Wiederholgenauigkeit

Linearitat

Drehmotor

Max. Drehmoment
Nennmoment im Stillstand
Maximaldrehzahl
Drehmomentkonstante 1
Drehmomentkonstante 2
Maximalstrom @ 72VDC
Wiederholgenauigkeit

Mechanische Daten
Lange

Durchmesser Linearmotor
Durchmesser Drehmotor
Gewicht total

Bewegte Masse (linear)
Tragheitsmoment (rotativ)

Achsdurchmesser
Durchgangsbohrung

Schutzklasse

Motordaten

mm (in)

mm (in)

N (Ibf)

N (Ibf)

N (Ibf)

N/A,, (Ibf/A,)
Apk

m/s (in/s)
mm (in)

%

Nm (Ibfin)

Nm (bfin)

rpm

Nm/Apk (lbﬂn/Apk)
Nm/A - (Ibfin/A )
Al A

°

rms

mm (in)

i
(in)
(in)
(Ib)
(Ib)
kgem? (Ibf?)

mm (in)

g
3

Hinweis: Lochlaufertypen -L haben eine um 10% reduzierte Kraft.

1788 HUBDREH-MOTOREN

PRO1-84x80-C/48x240F-C-300(-L)

300
200

(11.81)
(7.88)

572 (-L514) (128.6(-L 115.6)) (-L: reduzierte Kraft-

145 (-L 130)
255 (-1 230)
2

26

3

+0.05

+0.15

89
19

1000

036

05035
25/17.68
+/-0.05°(*/-3)

1222
48

84
12500
3600
2.4
20h9

Option-L

werte bei Version
(74.2(-L29.2)) Hohlwelle)

(58.0 (-L51.7))
(5.0)

(118)
(+0.0020)

78
17

(3.19)
4.46

Lochdurchmesser 4 mm,
Anschluss (vorne) 1/8" x 7, Anschluss
(hinten) 1/4" x 8

P64

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN



| TECHNISCHE DATEN /
ABMESSUNGEN
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Abmessungen mm * Gewinde existiert nur bei der L-Variante des Motors
STECKER
Steckerbelegun Linearmotor: Drehmotor: | Aderfarbe
gung C-Stecker C-Stecker | Motorkabel
Ph1+/PhA A A rot
Ph1-/PhB B B rosa
Ph2+/PhC C C blau
Ph2-/() D D (not connected)  grau
+5VDC E E weiss
GND F F Schirm innen
Sin G G gelb
Cos H H griin
Temp. L L schwarz
Schirm Gehduse Gehéuse Schirm aussen
Ansicht: Motorstecker, steckseitig
Artikel Beschreibung Artikelnummer
PRO1-84x80-C/48x240F-C-300 Hubdreh-Motor 0150-1580
PRO01-84x80-C/48x240F-C-300-L Hubdreh-Motor mit Hohlwelle 0150-2554

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN

HUB-DREH-MOTOREN 7891



10

/ubehor

1790

E1100 B1100

HUBDREH-MOTOREN

Y stecker MCO1-Y/m

Standardkabel K

Schleppkettkabel KS

C stecker MCO1-C/f

Roboterkabel KR

Standardkabel K

3
W stecker MC01-W/m Schleppkettkabel KS
3

Roboterkabel KR

C stecker MCO01-C/f

|
e

(1) LinearerMotor/

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN



| ZUBEHOR | LinMot°®

BESTELLINFORMATIONEN

o 9 Linearer Motor /[ Rotativer Motor

e

K15-w/C-2 Motorkabel W/C,2 m 150-1811 KS10-w/C-4 Schleppkettkabel W/C, 4 m 0150-1807
K15-W/C-4 Motorkabel W/C, 4 m 0150-1801 KS10-W/C-6 Schleppkettkabel W/C, 6 m 0150-1858
K15-W/C-6 Motorkabel W/C, 6 m 0150-1802 KS10-W/C-8 Schleppkettkabel W/C, 8 m 0150-1808
K15-w/C-8 Motorkabel W/C, 8 m 0150-1803 KS10-W/C- Eghleppkfel\tﬂtka bel KS10-W/C, 0150-3139
K15-W/C- Motorkabel K15-W/C, Lange auf Mass 150-3131 ange aurMass

K15-Y/C-2 Motorkabel Y/C, 2 m 0150-2429 e Seigplicibabal e 4 B
K15-Y/c-4 Motorkabel Y/C, 4 m 01502430 Ks10-vic-6 Sl el Gt Lo NG o 01202440
K15-Y/C-6 Motorkabel Y/C, 6 m 01502431 ESIURNIGE SRRSOl 120-2441

e . T . Schleppkettkabel KS10-Y-Fe/C,

K15-Y/C-8 Motorkabel Y/C,8 m 0150-2432 KS10-Y-Fe/C. iR AiEES 0150-3511
K15-Y-Fe/C- Motorkabel K15-Y-Fe/C, Lange auf Mass 0150-3506

Roboterkabel KR10-W/C,

KR10-W/C- N 0150-3199 Mco1-C/f Motorstecker C/f 0150-3080
Lénge auf Mass -
MCO1-W/m Motorstecker W/m 0150-3140
Roboterkabel KR10-Y-Fe/C,
KR10-Y-Fe/C- . 0150-3515 MCO1-Y-Fe/m Motorstecker Y-Fe/m 0150-3289
Lénge auf Mass
K15-04/05 Motorkabel per m 0150-1978
KS10-04/05 Schleppkettkabel per m 0150-1977
KR10-04/05 Roboterkabel per m 150-1
AUSGABE 24

ANDERUNGEN VORBEHALTEN HUB-DREH-MOTOREN 7911
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| ZUBEHOR | LinMot®

KUHLKORPER
Artikel Beschreibung Artikelnummer
PC01-48x100 Kihlkorper fir PS01-48 Linear Motor 0160-2145
PC01-48x117 Kihlkorper fir PS01-48 Linear Motor 0160-2138
FLANSCH
Artikel Beschreibung Artikelnummer
PF01-48x120 Flansch 48x120 mm 0150-1976
PF01-48x226 Flansch 48x226 mm 0150-2108

AUSGABE 24
1792 HUBDREH-MOTOREN ANDERUNGEN VORBEHALTEN



| ZUBEHOR | LinMot°®

Artikel Beschreibung Artikelnummer

HV01-37/48 Ventilator flir H01-37/48 & PF01-48 0150-5051

o e =
' * g i
¥
Artikel Beschreibung Artikelnummer
RS01-VA84-Kit Ventilator fiir RS01-84 Drehmotors 0150-1600

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN HUB-DREH-MOTOREN 7931
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o Artikel Beschreibung Artikelnummer
MF01-PR01-84x80-37-1 Multifunktionsflansch zu Hubdreh-Motor-UNO 0250-2337
MF01-PR01-84x80-37-2 Multifunktionsflansch zu Hubdreh-Motor-DUO 0250-2338

ADAPTER MAGSPRING

it
e
—
L
L]
- i

Artikel Beschreibung Artikelnummer
MA01-PR01-84x80-37-1 Adapter Hubdreh-Motor UNO 0250-2341
MA01-PR01-84x80-37-2 Adapter Hubdreh-Motor DUO 0250-2340

AUSGABE 24
1794 HUBDREH-MOTOREN ANDERUNGEN VORBEHALTEN
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Artikel Beschreibung Artikelnummer
MF01-PK84 KulissenKit Hubdreh-Motor 0250-2324
SPANNSATZ (WELLE)

Artikel Beschreibung Artikelnummer
RS01-SS20x38 Spannsatz fiir 20 mm Welle (PR01-84...) 0230-0100
AUSGABE 24

ANDERUNGEN VORBEHALTEN HUB-DREH-MOTOREN 7951
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AUSGABE 24
1796 HUBDREH-MOTOREN ANDERUNGEN VORBEHALTEN



HUBDRER-MOTOREN
BAUGROSSE PR01-84 SSC

Hub-Dreh-Welle und Frontflansch aus Edelstahl EN 1.4404 / AISI / SAE 316L
Hygienisches Design
Resistent gegen Reinigungsmittel

Optimaler Einsatz im Lebensmittelbereich

Optimaler Einsatz im Pharmaziesektor

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN HUB-DREH-MOTOREN 7971






| INHALTSVERZEICHNIS | LinMOt®

BAUGROSSE PR01-84 SSC

PR01-84x80-SSC-C/48x240F-C-150-(L) 800
PR01-84x80-SSC-C/48x240F-C-300-L 802
PR01-84x80-SSC-C/48x360F-C-150-(L) 804

Zubehor 806

AUSGABE 24

ANDERUNGEN VORBEHALTEN HUB-DREH-MOTOREN 7991



| TECHNISCHE DATEN /

10

T72VDC, 26A
— — — = T2VDC, 26A, -L
600
Max. Hub: 150 mm 500 Sommmm o
Max. Kraft: 572N 200 e
Max. Drehmoment: 89 Nm FIN 500
200
100
0
150
100
624
Abmessungen mm 45

Linearmotor
Erweiterter Hub ES
Standard Hub SS
Maximalkraft E12x0 - UC
Nennkraft

Nennkraft mit Liifter
Kraftkonstante
Maximalstrom @ 72VDC

Max. Geschwindigkeit @ 72VDC

Wiederholgenauigkeit

Linearitdt

Drehmotor

Max. Drehmoment
Nennmoment im Stillstand
Maximaldrehzahl
Drehmomentkonstante 1
Drehmomentkonstante 2
Maximalstrom @ 72VDC
Wiederholgenauigkeit

Mechanische Daten
Lange

Durchmesser Linearmotor
Durchmesser Drehmotor
Gewicht total

Bewegte Masse (linear)
Tragheitsmoment (rotativ)

Achsdurchmesser
Durchgangsbohrung

Schutzklasse

Motordaten

mm (in)

mm (in)

N (Ibf)

N (Ibf)

N (Ibf)

N/A,, (Ibf/A,)
Apk

m/s (in/s)
mm (in)

%

Nm (Ibfin)

Nm (Ibfin)

rpm

Nm/Apk (lbﬂn/Apk)
Nm/A - (Ibfin/A )
Al A

°

rms

mm (in)

i
(in)
(in)
(lb)
(Ib)
kgem? (Ibf?)

mm (in)

8
3

Hinweis: Lochlaufertypen -L haben eine um 10% reduzierte Kraft.

1800 HUBDREH-MOTOREN

PRO1-84x80-SSC-C/48x240F-C-150 (-L)

150
100
572 (-L 514)
145 (-L 130)
255 (- 230)
2

26

3

+0.05

+0.15

89
19

1000

036

05035
25/17.68
+/-0.05°(*/-3")

819
48

84
11000
2600
23
20h9

Option-L

(5.91)
(3.94)
(128.6 (-L 115.6))

(326 (-L 29.2))

(57.3(-L51.7))
(4.9)

(118)
(+0.0020)

322)
1.89)
331)
24.25)
5.73)
0.0055)
(0.79)

Lochdurchmesser4 mm,

(
(
(
(
(
(

Anschluss (vorne) 1/8" x8, Anschluss (hinten)

1/4"x8

IP64 / IP67 (Flansch vorne)

ANDERU

NGEN VORBEHALTEN




| TECHNISCHE DATEN / LinMOt®

405, 145

@84
|
i
T
i
I
|
i

—H

|
|
|
|
|
|
|
|
|

ud
=
N

: [
208 J %*7%
&7
819 +1
624
194.5 245, o

PR01-84x80-SSC-C/48x240F-C-150: M10x15
PR01-84x80-SSC-C/48x240F-C-150-L: G1/4x8

A (1:2) PR01-84x80-C/48x240F-C-100: -
PR01-84x80-C/48x240F-C-100-L: G1/8x8

2 3
Py A

®20 h8 Joss

Abmessungen mm

Linearmotor: Drehmotor: |Aderfarbe
C-Stecker C-Stecker Motorkabel

Steckerbelegung

C-Stecker

Ph1+/PhA A A rot

Ph1-/PhB B B rosa

Ph2+/PhC C C blau

Ph2-/(-) D D (not connected)  grau

+5VDC E E weiss

GND F F Schirm innen

Sin G G gelb

Cos H H griin

Temp. L L schwarz

Schirm Gehause Gehause Schirm aussen

Ansicht: Motorstecker, steckseitig

Artikel Beschreibung Artikelnummer

PR01-84x80-SSC-C/48x240F-C-150 Hubdreh-Motor INOX 0150-1581

PRO1-84x80-SSC-C/48x240F-C-150-L Hubdreh-Motor INOX mit Hohlwelle 0150-1582
AUSGABE 24

ANDERUNGEN VORBEHALTEN HUB-DREH-MOTOREN 8011
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72VDC, 26A
600
Max. Hub: 300 mm 500
Max. Kraft: 514N
400
Max. Drehmoment: 8.9 Nm
FIN] 300
200
100
0
300
200
LY 1 s
\
870 29

Abmessungen mm

Motordaten

PR01-84x80-SSC-C/48x240F-C-300-L

Linearmotor
Erweiterter Hub ES mm (in) 300 (11.81)
Standard Hub SS mm (in) 200 (7.88)
Maximalkraft E12x0 - UC N (Ibf) 514 (115.6)
Nennkraft N (Ibf) 145 (29.2)
Nennkraft mit Lufter N (Ibf) 255 (57.3)
Kraftkonstante N/Apk (\bf/Apk) 22 (5.0
Maximalstrom @ 72VDC Apk 26
Max. Geschwindigkeit @ 72VDC m/s (in/s) 3.0 (118)
Wiederholgenauigkeit mm (in) +0.05 (£0.0020)
Linearitat % +0.15
Drehmotor
Max. Drehmoment Nm (lbfin) 89 78
Nennmoment im Stillstand Nm (Ibfin) 1.9 17
Maximaldrehzahl rpm 1000
Drehmomentkonstante 1 Nm/Apk (lbﬂn/Apk) 0.36 (3.19)
Drehmomentkonstante 2 Nm/A_(Ibfin/A ) 0.5035 4.46
Maximalstrom @ 72VDC A /A 25/17.68
Wiederholgenauigkeit ° +/-0.05°(*/-3)
Mechanische Daten
Lénge mm (in) 1222 (48.11)
Durchmesser Linearmotor mm (in) 48 (1.89)
Durchmesser Drehmotor mm (in) 84 (3.31)
Gewicht total g (lb) 12500 (27.56)
Bewegte Masse (linear) g (lb) 3600  (7.94)
Tragheitsmoment (rotativ) kgem? (Ibf?) 2.4 (0.0057)
Achsdurchmesser mm (in) 20h9  (0.79)
Lochdurchmesser 4 mm,
Durchgangsbohrung Anschluss (vorne) 1/8" x 8, Anschluss (hinten)

1/4"x 8

Schutzklasse IP64 / IP67 (Flansch vorne)

AUSGABE 24

1802 HUBDREH-MOTOREN ANDERUNGEN VORBEHALTEN
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ABMESSUNGEN
| 405, 145 i
) G 2
o
S 7+ Vi
Y -——— A SW 22
LL 4 & 1/
7 208 ‘ N7
45 %,
1222 +1
870
168 194.5 245, o
(I
e E——e—f—H5
1
32 18.75
SW48
@72
?84
Abmessungen mm
STECKER
steckerbelegun Linearmotor: Drehmotor: | Aderfarbe K
gung C-Stecker C-Stecker Motorkabel C-Stecker
Ph1+/PhA A A rot
Ph1-/PhB B B rosa
Ph2+/PhC C C blau
Ph2-/(-) D D (not connected)  grau
+5VDC E E weiss
GND F F Schirm innen
Sin G G gelb
Cos H H grin
Temp. L L schwarz
Schirm Gehduse Gehduse Schirm aussen Ansicht: Motorstecker, steckseitig
Artikel Beschreibung Artikelnummer
PR01-84x80-SSC-C/48x240F-C-300-L  Hubdreh-Motor INOX mit Hohlwelle 0150-2555

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN

HUB-DREH-MOTOREN 8031




| TECHNISCHE DATEN | LinMot®

72VDC, 32A
— — — = 72VDC, 32A, -L
1000
Max. Hub: 150 mm 800 i
7
Max. Kraft: 1024 N (
Max. Drehmoment: 895Nm F[N] 000
400
200
0
. 150
100
i
Wi I e
7
744 45
le——

Abmessungen mm

Motordaten

PRO1-84x80-SSC-C/48x360F-C-150 (-L)

Linearmotor
Erweiterter Hub ES mm (in) 150 (5.91)
Standard Hub SS mm (in) 100 (3.94)
Maximalkraft E12x0 - UC N (Ibf) 1024 (-L 921) (230.2 (-L 207.0)) (-L: reduzierte Kraft-
Nennkraft N (Ibf) 203 (-L182)  (45.6 (-L40.9)) Lvsrhtﬁ,vzﬁle\)/emon
Nennkraft mit Liifter N (Ibf) 354 (-L319) (79.6(-L71.1))
Kraftkonstante N/Apk (\bf/Apk) 32 (7.2
Maximalstrom @ 72VDC Apk 32
Max. Geschwindigkeit @ 72VDC m/s (in/s) 2.1 (83)
Wiederholgenauigkeit mm (in) +0.05 (£0.0020)
Linearitat % +0.15
Drehmotor
Max. Drehmoment Nm (Ibfin) 89 78
Nennmoment im Stillstand Nm (lbfin) 1.9 17
Maximaldrehzahl rpm 1000
Drehmomentkonstante 1 Nm/Apk (lbﬂn/Apk) 0.36  (3.19)
Drehmomentkonstante 2 Nm/A - (Ibfin/A ) 0.5035 4.46
Maximalstrom @ 72VDC Apk /A 25/17.68
Wiederholgenauigkeit ° +/-0.05°(*/-3")
Mechanische Daten
Lénge mm (in) 959 (37.8)
Durchmesser Linearmotor mm (in) 48 (1.89)
Durchmesser Drehmotor mm (in) 84 (3.31)
Gewicht total g (lb) 12400 (27.34)
Bewegte Masse (linear) g(lb) 3200  (7.05)
Tragheitsmoment (rotativ) kgem? (Ibf?) 2.3 (0.0055)
Achsdurchmesser mm (in) 20h9  (0.79)
Lochdurchmesser4 mm,
Durchgangsbohrung Option-L  Anschluss (vorne) 1/8"x8, Anschluss (hinten)
1/4"x8
Schutzklasse IP64 /IP67 (Flansch vorne)
Hinweis: Lochlaufertypen -L haben eine um 10% reduzierte Kraft.
AUSGABE 24
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oy
%E'_' - e—te——— S —r—r—r—r—e—————— SW 22
% &
208 N
@
959 1
744
. 194.5 245, o
72 T (N

D 32 18.75 PR01-84x80-SSC-C/48x360F-C-150: M10x15
q,\v S PR01-84x80-SSC-C/48x360F-C-150-L: G1/4x8

A (1:2) PRO1-84x80-C/48x360F-C-100: -
PRO1-84x80-C/48x360F-C-100-L: G1/8x8

©

~

I SW48

S

@72
@84
Abmessungen mm
STECKER
Steckerbelegun Linearmotor: Drehmotor: | Aderfarbe
gung C-Stecker C-Stecker | Motorkabel C-Stecker
Ph1+/PhA A A rot
Ph1-/PhB B B rosa
Ph2+/PhC C C blau
Ph2-/() D D (not connected)  grau
+5VDC E E weiss
GND [F H Schirm innen
Sin G G gelb
Cos H H grin
Temp. L L schwarz
Schirm Gehause Gehause Schirm aussen Ansicht: Motorstecker, steckseitig
Artikel Beschreibung Artikelnummer
PR01-84x80-SSC-C/48x360F-C-150 Hubdreh-Motor INOX 0150-1579
PRO01-84x80-SSC-C/48x360F-C-150-L Hubdreh-Motor INOX mit Hohlwelle 0150-1583
AUSGABE 24

ANDERUNGEN VORBEHALTEN HUB-DREH-MOTOREN 8051
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B1100

HUBDREH-MOTOREN

Y stecker MCO01-Y/m

Standardkabel K

Schleppkettkabel KS

Roboterkabel KR

Standardkabel K

|
W Stecker MCO1-W/m Schleppkettkabel KS
7

Roboterkabel KR

C stecker MCO01-C/f

|
£

(1) LinearerMotor/

C stecker MCO1-C/f

ara

o]

© Rotativer Motor

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN



| ZUBEHOR | LinMot°®

BESTELLINFORMATIONEN

o o Linearer Motor / Rotativer Motor

K15-w/C-2 Motorkabel W/C,2 m 0150-1811 KS10-W/C-4 Schleppkettkabel W/C, 4 m 0150-1807
K15-w/C-4 Motorkabel W/C, 4 m 150-1801 KS10-W/C-6 Schleppkettkabel W/C, 6 m 0150-1858
K15-W/C-6 Motorkabel W/C, 6 m 0150-1802 KS10-W/C-8 Schleppkettkabel W/C, 8 m 0150-1808
K15-W/C-8 Motorkabel W/C, 8 m 0150-1803 R

| / 0150-1803 KS10-W/C- Eghleppk}:e:/ltka bel KS10-W/C, LSS
K15-W/C- Motorkabel K15-W/C, Lange auf Mass 0150-3131 Bl ks
K15-Y/C-2 Motorkabel Y/C,2 m 0150-2429 KS10-Y/C-4 Schleppkettkabel Y/C,4 m 150-24
K15-Y/C-4 Motorkabel Y/C, 4 m 0150-2430 KS10-Y/C-6 Schleppkettkabel Y/C, 6 m 0150-2440
K15-Y/C-6 Motorkabel Y/C, 6 m 0150-2431 KS10-Y/C-8 Schleppkettkabel Y/C,8 m 0150-2441
K15-Y/C-8 Motorkabel Y/C, 8 m 0150-2432 KS10-V-Fe/C- E;:lip;ﬁﬁsel KS10--Fe/C, 0150-3511
K15-Y-Fe/C- Motorkabel K15-Y-Fe/C, Lénge auf Mass 01503506 &

—

KR10-W/C- Roboterkabel KR10-W/C, GEETE MCo1-C/f Motorstecker C/f 0150-3080
Lénge auf Mass
MCO1-W/m Motorstecker W/m 0150-3140
Roboterkabel KR10-Y-Fe/C,
KR10-Y-Fe/C- . 0150-3515 MCO1-Y-Fe/m Motorstecker Y-Fe/m 0150-3289
Lénge auf Mass
K15-04/05 Motorkabel per m 0150-1978
KS10-04/05 Schleppkettkabel per m 0150-1977
KR10-04/05 Roboterkabel per m 0150-1830

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN HUB-DREH-MOTOREN 8071
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Artikel Beschreibung Artikelnummer

PC01-48x100 Kihlkorper fir PS01-48 Linear Motor 0160-2145

PC01-48x117 Kihlkorper fir PS01-48 Linear Motor 0160-2138
FLANSCH

Artikel Beschreibung Artikelnummer
PF01-48x120 Flansch 48x120 mm 0150-1976
PF01-48x226 Flansch 48x226 mm 0150-2108

AUSGABE 24
1808 HUBDREH-MOTOREN ANDERUNGEN VORBEHALTEN
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il _-_. 2 .\_\_\..
e ol
= e J N
b oy i = e _- -_ - o 4 -".ll
" g e N
Artikel Beschreibung Artikelnummer
HV01-37/48 Ventilator fiir H01-37/48 & PF01-48 0150-5051

- ._‘_.- -
L=
_'i
i j
Artikel Beschreibung Artikelnummer
RS01-VA84-Kit Ventilator flir RS01-84 Drehmotor 0150-1600

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN HUB-DREH-MOTOREN 8091
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o Artikel Beschreibung Artikelnummer
MF01-PR01-84x80-37-1 Multifunktionsflansch zu Hubdreh-Motor-UNO 0250-2337
MF01-PR01-84x80-37-2 Multifunktionsflansch zu Hubdreh-Motor-DUO 0250-2338

ADAPTER MAGSPRING

it
e
—
-
L]
= -

Artikel Beschreibung Artikelnummer
MA01-PR01-84x80-37-1 Adapter Hubdreh-Motor UNO 0250-2341
MA01-PR01-84x80-37-2 Adapter Hubdreh-Motor DUO 0250-2340

AUSGABE 24
1810 HUBDREH-MOTOREN ANDERUNGEN VORBEHALTEN
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Artikel Beschreibung Artikelnummer
MFO01-PK84 KulissenKit Hubdreh-Motor 0250-2324
MAGSPRING ABDECKUNG

I‘- Rk

IJ."
Artikel Beschreibung Artikelnummer
MLO1-AS300 MagSpring Abdeckungsset flr Laufer 300 mm Hub 0250-2345

SPANNSATZ (WELLE)
Artikel Beschreibung Artikelnummer
RS01-SS20x38 Spannsatz fiir 20 mm Welle (PR01-84...) (nicht INOX) 0230-0100
AUSGABE 24

ANDERUNGEN VORBEHALTEN HUB-DREH-MOTOREN 8111
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1812 HUBDREH-MOTOREN

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN



HUBDREH-MOTOREN
Serie PR0O1 Getriebe

Unabhangige lineare und rotative Bewegungen
FUr Bewegungen mit hohen Lasten

FUr Anwendungen mit einem hohen Drehmoment
3 wéhlbare Getriebe-Ubersetzungen

Mit FUhrungsschienen zur Aufnahme von Querkraften

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN HUB-DREH-MOTOREN 8131






| INHALTSVERZEICHNIS | LinMOt®

PRO1 SERIE GETRIEBE

PR01-52x60-R/37x120F-HP-C-100-G 816
Technische Daten 817
Zubehor 818

PR01-84x80-C/48x240F-C-150-G 824

PR01-84x80-C/48x360F-C-150-G 826

Zubehor 828

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN HUB-DREH-MOTOREN 8151
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100 mm
255N

Max. Hub:
Max. Kraft:

Abmessungen mm

Linearmotor

Erweiterter Hub ES

Standard Hub SS

Maximalkraft E12x0 - UC
Nennkraft

Nennkraft mit Liifter
Kraftkonstante

Maximalstrom @ 72VDC

Max. Geschwindigkeit @ 72VDC
Wiederholgenauigkeit

Linearitdt

Drehmotor

Max. Drehmoment
Nennmoment im Stillstand
Maximaldrehzahl
Drehmomentkonstante 1
Drehmomentkonstante 2
Getriebe-Ubersetzung
Max. Drehzahl (Abtrieb)
Spitzenmoment (Abtrieb)
Dauermoment (Abtrieb)
Maximalstrom @ 72VDC
Wiederholgenauigkeit

Mechanische Daten
Lange

Durchmesser Linearmotor
Durchmesser Drehmotor
Gewicht total

Bewegte Masse (linear)
Tragheitsmoment (rotativ)
Achsdurchmesser

Schutzklasse

1816 HUBDREH-MOTOREN

72VDC, 15A
250
200
150
FIN]
100
50
0
100
2

401

mm (in)

mm (in)

N (Ibf)

N (Ibf)

N (Ibf)

N/A,, (bf/A )
Apk

m/s (in/s)
mm (in)

%

Nm (lbfin)

Nm (lbfin)

rpm

Nm/A, (Ibfin/A )
Nm/A_ (Ibfin/A )

i
U/min
Nm (lbfin)
Nm (lbfin)
ALTA

o

rms

mm (in)

I
(in)
(in)
(lb)
(Ib)
kgem? (Ibf?)

mm (in)

g
g

Motordaten

PR01-52x60-R/37x120F-HP-C-100-G05

100
90
255
51
92
17
15

39
+0.05
+0.10

2.2
0.47
1500
0.16
0.23

13.5/9.55
0.1

620
37
52

5150

860

12h9

PR01-52x60-R/37x120F-HP-C-100-G10

(3.94)
(3.54)
(57.3)

(11.5)

(20.7)
3.8)

(154)
(+0.0020)

(19.5)

10
150
20 (177)
4 (35)

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN
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ABMESSUNGEN
619,4
N o [To)
0
s e 3 é i 3
5 [
— -—- S SW 18
L 169,9 168 233
193,4 258
4x 96,4 through all
LI®1176,4
~—® ° &
G —
N~
©
@ o G
30 76,5 615
7 g
N~
<
[5)
=7
< N
S 232 [la
s 8O
IS e -
a
3
a1
A-A
Abmessungen mm
STECKER
Steckerbelegun Linearmotor: Drehmotor: |Aderfarbe C-Stecker
gung C-Stecker R-Stecker Motorkabel
Ph1+/PhA A 1 rot
Ph1-/PhB B 2 rosa 4|'
Ph2+/PhC C 3 blau 3 @ 1
Ph2-/() D 4 (not connected) \(\’D ©/A
grau @ 2
+5VDC E A weiss E /00 OC\A
GND F B Schirm innen 7 T X
Sin G C gelb D C B
Cos H D grin
Temp. L E schwarz \ R-Stecker
Schirm Gehause Gehduse Schirm aussen Ansicht: Motorstecker, steckseitig
Artikel Beschreibung Artikelnummer
PRO01-52x60-R/37x120F-HP-C-100-G05 Hubdreh-Motor mit Getriebe 5:1 0150-2648
PR01-52x60-R/37x120F-HP-C-100-G10 Hubdreh-Motor mit Getriebe 10:1 0150-2647
PR HUB-DREH-MOTOREN 8171

ANDERUNGEN VORBEHALTEN




/ubehor

Y stecker MCO01-Y/m

Standardkabel K
[

R stecker MCO1-R/f

Schleppkettkabel KS
[

Roboterkabel KR

Standardkabel K
W stecker MCO1-W/m Schleppkettkabel KS

Roboterkabel KR
C stecker MCO01-C/f

|
= s

] =l
\d
(1) LinearerMotor/

© Rotativer Motor

AUSGABE 24
1818 HUBDREH-MOTOREN ANDERUNGEN VORBEHALTEN
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BESTELLINFORMATIONEN

o Linearer Motor

Standardkabel

Artikel

KO05-W/C-2
KO5-W/C-4
KO05-W/C-6
KO05-W/C-8
KO05-W/C-

KO05-Y/C-2
KO05-Y/C-4
K05-Y/C-6
K05-Y/C-8
KO5-Y-Fe/C-

Roboterkabel

Artikel

KRO5-Y-Fe/C-

Beschreibung

Motorkabel W/C, 2 m
Motorkabel W/C, 4 m
Motorkabel W/C, 6 m
Motorkabel W/C, 8 m
Motorkabel W/C, Lange auf Mass

Motorkabel Y/C,2 m
Motorkabel Y/C, 4 m
Motorkabel Y/C, 6 m
Motorkabel Y/C, 8 m
Motorkabel Y-Fe/C, Lange auf Mass

Beschreibung

Roboterkabel KR05-Y-Fe/C-,
Lénge auf Mass

e Rotativer Motor

Standardkabel

Artikel

KO5-W/R-2
KO5-W/R-4
KO5-W/R-6
KO5-W/R-8
KO5-W/R-

KO5-Y/R-2
KO5-Y/R-4
KO5-Y/R-6
KO5-Y/R-8
KO5-Y-Fe/R-

Roboterkabel

Artikel

KRO5-W/R-

KRO5-Y-Fe/R-

AUSGABE 24

Beschreibung

Motorkabel W/R, 2 m
Motorkabel W/R, 4 m
Motorkabel W/R, 6 m
Motorkabel W/R, 8 m
Motorkabel K05-W/R, Lange auf Mass

Motorkabel Y/R,2 m
Motorkabel Y/R, 4 m
Motorkabel Y/R, 6 m
Motorkabel Y/R, 8 m
Motorkabel K05-Y-Fe/R, Lange auf Mass

Beschreibung

Roboterkabel KRO5-W/R,
Lange auf Mass
Roboterkabel KR0O5-Y-Fe/R,
Lange auf Mass

ANDERUNGEN VORBEHALTEN

Artikelnummer

0150-2123
0150-2124
0150-2125
0150-2126

0150-3263

0150-2425
0150-2426
0150-2427
0150-2428

0150-3502

Artikelnummer

0150-3513

Artikelnummer

0150-2119
0150-2120

0150-2121

0150-2421

0150-2422

0150-2423
0150-2424

0150-3501

Artikelnummer

Schleppkettkabel

Artikel Beschreibung

KS05-W/C-4 Schleppkettkabel W/C, 4 m
KS05-W/C-6 Schleppkettkabel W/C, 6 m
KS05-W/C-8 Schleppkettkabel W/C, 8 m
KS05-W/C- Schleppkettkabel W/C, Lange auf Mass
KS05-Y/C-4 Schleppkettkabel Y/C, 4 m
KS05-Y/C-6 Schleppkettkabel Y/C, 6 m
KS05-Y/C-8 Schleppkettkabel Y/C, 8 m
KS05-Y-Fe/C- Schleppkettkabel Y/C, Lange auf Mass

Stecker und Kabel (einzeln)

Artikel Beschreibung
MCO1-C/f Motorstecker C/f
MCO1-W/m Motorstecker W/m
MCO1-Y-Fe/m Motorstecker Y-Fe/m
K05-04/05 Motorkabel per m
KS05-04/05 Schleppkettkabel per m
KR05-04/05 Roboterkabel per m
Schleppkettkabel
Artikel Beschreibung
KS05-W/R-4 Schleppkettkabel W/R, 4 m
KS05-W/R-6 Schleppkettkabel W/R, 6 m
KS05-W/R-8 Schleppkettkabel W/R, 8 m
KSO5-W/R- Sgh\eppkeﬁkabel KS05-W/R,
Lénge auf Mass
KS05-Y/R-4 Schleppkettkabel Y/R, 4 m
KS05-Y/R-6 Schleppkettkabel Y/R, 6 m
KS05-Y/R-8 Schleppkettkabel Y/R, 8 m
KSO5-Y-Fe/R- Schleppkettkabel KS05-Y-Fe/R,

Lénge auf Mass

Stecker und Kabel (einzeln)

Artikel Beschreibung
MCO1-R/f Motorstecker R/f
MCO01-W/m Motorstecker W/m
MCO1-Y-Fe/m Motorstecker Y-Fe/m
K05-04/05 Motorkabel per m
KS05-04/05 Schleppkettkabel per m
KR05-04/05 Roboterkabel per m

HUB-DREH-MOTOREN

Artikelnummer
0150-2127
0150-2128
0150-2129

0150-3204

0150-3508

Artikelnummer

0150-3080
0150-3140
0150-3289

0150-1920

Artikelnummer

0150-2106

0150-2433
0150-2434
0150-2435

0150-3507

Artikelnummer

0150-1938

0150-1846

8191
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KUHLKORPER

Artikel

PC01-37x68

Beschreibung Artikelnummer

Kihlkorper fir PS01-37 Linear Motor 0160-2131

Artikel

PF02-37x100
PF02-37x140

1820

HUBDREH-MOTOREN

Beschreibung Artikelnummer
Flansch 37x100 mm 0150-1998
Flansch 37x140 mm 0150-2105

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN
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Artikel Beschreibung Artikelnummer
HV01-37/48 Ventilatorkit fiir H01-37/48 & PF02-37/48 0150-5051

Beschreibung
Ventilator-Kit fir RS01-52 Hubdrehmotor

Artikel
RS01-VA52-Kit

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN

Artikelnummer

HUB-DREH-MOTOREN



| ZUBEHOR | LinMot®

Artikel Beschreibung Artikelnummer

MF01-PR01-52x40-20 Multifunktionsflansch MS01-20-140 0250-2322

MF01-PR01-52x40-37 Multifunktionsflansch MS01-37-155 0250-2319
ADAPTER MAGSPRING

2
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Artikel Beschreibung Artikelnummer
MA01-PR01-52-37/20 Adapter MagSpring Hubdreh-Motor 0250-0128

BREMSKIT
Artikel Beschreibung Artikelnummer
MF01-BK52 Bremskit Hubdreh-Motor flir PRO1-52 0250-2344

AUSGABE 24
1822 HUBDREH-MOTOREN ANDERUNGEN VORBEHALTEN
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AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN HUB-DREH-MOTOREN 8231



| TECHNISCHE DATEN /

Max. Hub: 150 mm
Max. Kraft: 572N

]

Abmessungen mm

605

72VDC, 26A

600

500
400

300

200
100

Motordaten

150

100

PR01-84x80-C/
48x240F-C-150-G10

Linearmotor
Erweiterter Hub ES
Standard Hub SS
Maximalkraft E12x0 - UC

Nennkraft

Nennkraft mit Liifter
Kraftkonstante

Maximalstrom @ 72VDC

Max. Geschwindigkeit @ 72VDC
Wiederholgenauigkeit

Linearitdt

Drehmotor

Max. Drehmoment
Nennmoment im Stillstand
Maximaldrehzahl
Drehmomentkonstante 1
Drehmomentkonstante 2

Getriebe-Ubersetzung

Max. Drehzahl (Abtrieb)
Spitzenmoment (Abtrieb)
Dauermoment (Abtrieb)
Maximalstrom @ 72VDC
Wiederholgenauigkeit

Mechanische Daten
Lange

Durchmesser Linearmotor
Durchmesser Drehmotor
Gewicht total

Bewegte Masse (linear)
Trégheitsmoment (rotativ)

Schutzklasse

* mit Servo Drive E1250-UC

1824 HUBDREH-MOTOREN

PRO1-84x80-C/ PRO1-84x80-C/
48x240F- 48x240F-C-150-G07

mm (in)

mm (in)

N (Ibf)

N (Ibf)

N (Ibf)

N/A, (Ibf/A )
Apk

m/s (in/s)
mm (in)

%

Nm (lbfin)

Nm (Ibfin)

rpm

Nm/A,, (Ibfin/A_,)

Nm/A__(Ibfin/A )

i 5
U/min 200

Nm (Ibfin) 40 (354)
Nm (Ibfin) 8.5 (75)
A A

o

rms

m (in)
m (in)
m (in)
(Ib)
(Ib)

kgem? (Ibf?)

m
m
m
3
13

150 (591)
100 (3.94)
572 (128.6)
145 (32.6)
255 (57.3)
2 (49
26
3 (118)
+/-0.05 (-0.002)
+/-0.15

89 (78)

19 (17)
1000

036 (3.19)

05035 (4.46)
7

142
56 (496)
12 (106)
25/17.68
+/-0.05°(*/-3")

862 (33.94)
48 (1.89)
84 (331)

13'000 (28.66)

6730 (14.84)
23 (20.34)

IP54

10
100
75 (664)
17 (150)

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN
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ABMESSUNGEN
325 6xM6T 10 325 20,4
4xM6T 12
O v
@ « ) Ca
: - ]
o o o
1 — N
N 5 z
37 198
4X M6 T 12 (862)
c
HII 10 280
i . 10
i HT 5x M5
| i M10x13
\ o i 1
=S |
! s
| L | T
c |, 57
H' 50 60 60 60 60 24,5
120
= @50
g [
= 4xM5 I3
9 10
2 ﬁ"e
. oY /4\ r ©
Y 109 ﬁ?\\
A & R S
ol m T —
o D Y| Z ﬂ L) z 3
S Z c-Cc (1:2 K
] : T Y
= > © ° o
200 (1:2 b
5/ DD (1:2) 4xMé 104
S

Abmessungen mm

STECKER

Linearmotor:
Steckerbelegung C-Stecker
Ph1+/PhA A
Ph1-/PhB B
Ph2+/PhC C
Ph2-/(-) D
+5VDC E
GND F
Sin G
Cos H
Temp. L
Schirm Gehéuse
Artikel

PR01-84x80-C-G/48x240F-C-150-G05
PR01-84x80-C-G/48x240F-C-150-G07
PR01-84x80-C-G/48x240F-C-150-G10

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN

D(n

Drehmotor: |Aderfarbe
C-Stecker | Motorkabel
A rot
B rosa
C blau
ot connected)  grau
E weiss
F Schirm innen
G gelb
H grin
L schwarz
Gehduse Schirm aussen
Beschreibung

Hubdreh-Motor mit Getriebe 5:1
Hubdreh-Motor mit Getriebe 7:1
Hubdreh-Motor mit Getriebe 10:1

C-Stecker

Ansicht: Motorstecker, steckseitig

Artikelnummer

0150-2531
0150-2532
0150-2533

HUB-DREH-MOTOREN 8251



| TECHNISCHE DATEN | LinMot®

72VDC, 32A
1000
Max. Hub: 150 mm 800
Max. Kraft: 1024 N
600
FIN]
400
200
0
150
90
////
1 L7 d
Abmessungen mm 725 86.4

Motordaten

PR01-84x80-C/ PR01-84x80-C/ PR01-84x80-C/
Linearmotor
Erweiterter Hub ES mm (in) 150 (5.91)
Standard Hub SS mm (in) 100 (3.94)
Maximalkraft E12x0 - UC N (lbf) 1024 (230.2)
Nennkraft N (Ibf) 203 (45.6)
Nennkraft mit Lifter N (lbf) 354 (79.6)
Kraftkonstante N/Apk (lbf/Apk) 32 (7.2)
Maximalstrom @ 72VDC Apk 32
Max. Geschwindigkeit @ 72VDC m/s (in/s) 2.1 (82)
Wiederholgenauigkeit mm (in) +/-0.05 (0.002)
Linearitat % +/-0.15
Drehmotor
Max. Drehmoment Nm (lbfin) 8.9 (78)
Nennmoment im Stillstand Nm (Ibfin) 1.9 (17)
Maximaldrehzahl rpm 1000
Drehmomentkonstante 1 Nm/Apk (lbfin/Apk) 0.36 (3.19)
Drehmomentkonstante 2 Nm/A_(Ibfin/A ) 0.5035 (4.46)
Getriebe-Ubersetzung i 5 7 10
Max. Drehzahl (Abtrieb) U/min 200 142 100
Spitzenmoment (Abtrieb) Nm (Ibfin) 40 (354) 56 (496) 75 (664)
Dauermoment (Abtrieb) Nm (Ibfin) 85 (75) 12 (106) 17 (150)
Maximalstrom @ 72VDC AL A 25/17.68
Wiederholgenauigkeit ° +/-0.05°(*/-3")
Mechanische Daten
Lange mm (in) 982 (33.94)
Durchmesser Linearmotor mm (in) 48 (1.89)
Durchmesser Drehmotor mm (in) 84 (3.31)
Gewicht total g (lb) 14'600 (32.19)
Bewegte Masse (linear) g (lb) 7'330 (16.16)
Tragheitsmoment (rotativ) kgem? (Ibf?) 2.3 (20.34)
Schutzklasse IP54

* mit Servo Drive E1250-UC

AUSGABE 24
1826 HUBDREH-MOTOREN ANDERUNGEN VORBEHALTEN



| TECHNISCHE DATEN/ LinMOt®

ABMESSUNGEN
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Abmessungen mm

Linearmotor: Drehmotor: | Aderfarbe C-Stecker
C-Stecker C-Stecker Motorkabel

Steckerbelegung

Ph1+/PhA A A rot

Ph1-/PhB B B rosa

Ph2+/PhC C C blau

Ph2-/(-) D D (not connected)  grau

+5VDC E E weiss

GND F F Schirm innen

Sin G G gelb

Cos H H grin

Temp. L L schwarz

Schirm Gehduse Gehause Schirm aussen Ansicht: Motorstecker, steckseitig

Artikel Beschreibung Artikelnummer

PRO01-84x80-C-G/48x360F-C-150-G05 Hubdreh-Motor mit Getriebe G05 0150-2535

PR01-84x80-C-G/48x360F-C-150-G07 Hubdreh-Motor mit Getriebe GO7 0150-2536

PR01-84x80-C-G/48x360F-C-150-G10 Hubdreh-Motor mit Getriebe G10 0150-2537
AUSGABE 24

ANDERUNGEN VORBEHALTEN HUB-DREH-MOTOREN 8271
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Y Stecker MCO01-Y/m

Standardkabel K
[

C stecker MCO01-C/f

Schleppkettkabel KS
[

Roboterkabel KR

Standardkabel K

W Stecker MCO1-W/m Schleppkettkabel KS
7

Roboterkabel KR

C stecker MCO01-C/f

oJ

E1100 B1100 |

- 7
5 =
(1) LinearerMotor/ )

© Rotativer Motor

AUSGABE 24
1828 HUBDREH-MOTOREN ANDERUNGEN VORBEHALTEN



| ZUBEHOR | LinMot°®

BESTELLINFORMATIONEN

o o Linearer Motor / Rotativer Motor

e T )

K15-w/C-2 Motorkabel W/C,2 m 0150-1811 KS10-W/C-4 Schleppkettkabel W/C, 4 m 0150-1807
K15-w/Cc-4 Motorkabel W/C, 4 m 150-1801 KS10-W/C-6 Schleppkettkabel W/C, 6 m 0150-1858
K15-W/C-6 Motorkabel W/C, 6 m 0150-1802 KS10-W/C-8 Schleppkettkabel W/C,8 m 0150-1808
K15-W/C-8 Motorkabel W/C, 8 m 0150-1803 KS10-W/C- Eg:leppkfel\t;lcka bel KS10-W/C, 01503139
K15-W/C- Motorkabel K15-W/C, Lénge auf Mass 0150-3131 EMESENESS

K15-Y/C-2 Motorkabel Y/C, 2 m 0150-2428 KS10-Y/C-4 Schleppkettkabel Y/C,4 m 0150-2439
K15-v/C-4 Motorkabel Y/C, 4 m 0150-2430 KS10-Y/C-6 Schleppkettkabel Y/C, 6 m 0150-2440
K15-Y/C-6 Motorkabel Y/C, 6 m 0150-2431 KS10-Y/C-8 Schleppkettkabel Y/C,8 m 0150-2441

Schleppkettkabel KS10-Y-Fe/C, .

K15-Y/C-8 Motorkabel Y/C, 8 m 0150-2432 KS10-Y-Fe/C. Lange aufMass 0150-3511
K15-Y-Fe/C- Motorkabel K15Y-Fe/C, Lange auf Mass 0150-3506

KR10-W/C- Roboterkabel KR10-W/C, 0150-3199 Mco1-C/f Motorstecker C/f 0150-3080
Lénge auf Mass I
MCO1-W/m Motorstecker W/m 0150-3140
Roboterkabel KR10-Y-Fe/C,
KR10-Y-Fe/C- n 0150-3515 MCO1-Y-Fe/m Motorstecker Y-Fe/m 0150-3289
Lénge auf Mass
K15-04/05 Motorkabel per m 0150-1978
KS10-04/05 Schleppkettkabel per m 150-1977
KR10-04/05 Roboterkabel perm 0150-1830
AUSGABE 24

ANDERUNGEN VORBEHALTEN HUB-DREH-MOTOREN 8291



| ZUBEHOR | LinMot®

KUHLKORPER
Artikel Beschreibung Artikelnummer
Hy PC01-48x100 Kihlkérper flr PS01-48 Linear Motor 0160-2145
PC01-48x117 Kihlkérper fir PS01-48 Linear Motor 0160-2138
FLANSCH

Artikel Beschreibung Artikelnummer
PF01-48x120 Flansch 48x120 mm 0150-1976
PF01-48x226 Flansch 48x226 mm 0150-2108
AUSGABE 24
1830  HUBDREH-MOTOREN

ANDERUNGEN VORBEHALTEN
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Artikel Beschreibung Artikelnummer
HV01-37/48 Ventilator fiir HO1-37/48 & PF01-48 0150-5051
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Artikel Beschreibung Artikelnummer
RS01-VA84-Kit Ventilator fiir RS01-84 Drehmotors 0150-1600

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN HUB-DREH-MOTOREN 8311
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o Artikel Beschreibung Artikelnummer
MF01-PR01-84x80-37-1 Multifunktionsflansch zu Hubdreh-Motor-UNO 0250-2337
MF01-PR01-84x80-37-2 Multifunktionsflansch zu Hubdreh-Motor-DUO 0250-2338

ADAPTER MAGSPRING

it
e
—
L
L]
- i

Artikel Beschreibung Artikelnummer
MA01-PR01-84x80-37-1 Adapter Hubdreh-Motor UNO 0250-2341
MA01-PR01-84x80-37-2 Adapter Hubdreh-Motor DUO 0250-2340

AUSGABE 24
1832 HUBDREH-MOTOREN ANDERUNGEN VORBEHALTEN
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Artikel Beschreibung Artikelnummer
MF01-PK84 KulissenKit Hubdreh-Motor 0250-2324
AUSGABE 24

ANDERUNGEN VORBEHALTEN HUB-DREH-MOTOREN 8331
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1834 HUBDREH-MOTOREN

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN



HUBDREH-MOTOREN
Baugrosse PR02-52

Neues Konstruktionprinzip mit ktirzerer Einbaulange

Hubdreh-Motor mit integrierter Zusatzkomponente ,MagSpring®

Mit magenetischer Feder ,MagSpring* fir eine optimale vertikale Anwendung
Unabhangige lineare und rotative Bewegungen

Max. Hub bis 100 mm

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN HUB-DREH-MOTOREN 8351
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Produktbeschreibung

LinMot erweitert die Produktpalette der Hubdreh-Motoren um
einen weiteren Typ. Das Model PRO2 zeichnet sich durch ein
neues Konstruktionsprinzip aus, bei dem eine weitere Zusatz-
komponente im Motor integriert ist. In einem gemeinsamen
Gehause ist neben dem Lineramotor und dem Drehmotor auch
eine magnetische Feder ,MagSpring” eingebaut. Der Anwender
profitiert dadurch zum einen von der verkirzten Einbauldnge
der gesamten Einheit und von dem Vorteil, vertikale Anwendun-
gen besser ausflihren zu kénnen. Die eingesetzte MagSpring

sorgt namlich dafir, dass die Gewichtskraft der bewegten Last
passiv kompensiert wird. Im stromlosen Zustand wird das Ab-
senken der Achse somit effektiv verhindert.

Die Leistungsdaten des PR02-52 entsprechen dem bereits lan-
ge bewadhrten PR01-52x60-R/37x120F-HP-C-100, welcher einen
maximalen Hub von 100 mm garantiert. Zudem erzeugen der
Linear- und der Drehmotor eine maximale Kraft von 255 N und
ein maximales Drehmoment von 2.2 Nm.

1836 HUBDREH-MOTOREN

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN
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ABMESSUNGEN
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T-Nut 8mm /M4/M5/M6 Al 39 25,75
A2 39 | 6375 5717
A3 11 | 2575 | Mé-6HT 12
Ad 11| 6375
T-Blocks 8mm /M4/M5/M6 +0,012
@/ /Ma/MS/ Bl | 25 11225 gy 0" “x8T g
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MAX. HUB
562 26
101 %
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1838 HUBDREH-MOTOREN

AUSGABE 24
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